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1 操作面板介绍

后司机室B5箱：主要控制高速走行、通话、照明等。
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1 操作面板介绍

 

发动机转速表
B5键盘 B5键盘

里程速度表

双针压力表
B5显示屏

双针压力表

紧急制动按钮
运监电源

主（后）转向架张紧后转向架支撑油门及开关话筒及开关

大小闸
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1 操作面板介绍

 
显示器亮度调节后搜索灯按键后标志灯按键

报警切除按键远近光按键仪表灯按键

干燥剂指示灯

报警切除按键远近光按键仪表灯按键

旋转警灯按键前搜索灯按键前标志灯按键高速走行点动按钮

总电源开关 雨刮器开关
警惕按钮

柴油机停止ZF钥匙开关后司机室照明电喇叭按钮

柴油机启动开关柴油机预热指示灯
辅助制动网络电源开关
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1 操作面板介绍

前司机室操作台B2箱：主要控制作业走行速度、振

动频率、左右加载等。
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1 操作面板介绍

 

B2显示屏 B2键盘 左加载压力表右加载压力表油位报警指示灯
振动泵滤清器报警灯走行泵滤清器报警灯

驱动补油压力表振动补油压力表

振动泵滤清器报警灯走行泵滤清器报警灯
左比例阀滤清器报警灯右比例阀滤清器报警灯液油路滤清器报警灯
液压油温表

作业压力压力表驱动压力压力表
前转向架支撑开关前转向架张紧开关

话筒开关 振频给定作业走行速度给定下压模式选择开关左下沉给定旋钮右下沉给定旋钮电喇叭开关紧急停机
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1 操作面板介绍

 

数字按键数字按键 显示器亮度调节显示器亮度调节

作业方向选择按键作业方向选择按键

振动开始按键振动开始按键振动停止按键振动停止按键振动测试按键振动测试按键作业照明按键作业照明按键

左下沉增益按键左下沉增益按键右下沉增益按键右下沉增益按键稳定装置滚轮加载按键稳定装置滚轮加载按键稳定装置滚轮卸载按键稳定装置滚轮卸载按键

小车左加载按键小车左加载按键小车右加载按键小车右加载按键左夹持轮夹紧按键左夹持轮夹紧按键右夹持轮夹紧按键右夹持轮夹紧按键

小车左卸载按键小车左卸载按键小车右卸载按键小车右卸载按键正矢弦张紧按键正矢弦张紧按键正矢弦松弛按键正矢弦松弛按键小车左卸载按键小车左卸载按键小车右卸载按键小车右卸载按键矢弦张紧按键矢弦张紧按键矢弦松弛按键矢弦松弛按键

作业驱动轴结合按键作业驱动轴结合按键点动挂档按键点动挂档按键作业走行开始按键作业走行开始按键作业走行停止按键作业走行停止按键
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1 操作面板介绍

前司机室操作台B11箱主要功能和B5箱相同，主要控

制电源、高速走行、通话、照明等，不同之处主要是没有

B5箱的总电源和网络电源开关 而增加了作业电源开关B5箱的总电源和网络电源开关，而增加了作业电源开关。
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1 操作面板介绍

  1 2 3 4 5 6 7
双针压力表双针压力表 B11B11显示屏显示屏发动机转速表发动机转速表B11B11按键模块按键模块B11B11保险保险

高速走行速度表高速走行速度表

紧急制动紧急制动

主主 辅 转换辅 转换 油门手柄 关油门手柄 关主机主机//辅机转换辅机转换 油门手柄及开关油门手柄及开关话筒及开关话筒及开关

大小闸
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1 操作面板介绍

  1 2 3 4958 6 12710 11

显示器亮度调节显示器亮度调节前左搜索灯按键前左搜索灯按键前右搜索灯按键前右搜索灯按键前标志灯按键前标志灯按键

报警切除按键报警切除按键远近光灯按键远近光灯按键仪表灯按键仪表灯按键报警切除按键报警切除按键远近光灯按键远近光灯按键仪表灯按键仪表灯按键

旋转警灯按键旋转警灯按键后左搜索灯按键后左搜索灯按键后右搜索灯按键后右搜索灯按键后标志灯按键后标志灯按键ZFZF点动走行按钮点动走行按钮

雨刮器开关雨刮器开关警惕按钮警惕按钮

柴油机停止柴油机停止ZFZF钥匙开关钥匙开关司机室照明司机室照明电喇叭按钮电喇叭按钮

柴油机启动柴油机启动柴油机预热指示灯柴油机预热指示灯辅助制动按钮辅助制动按钮作业电源开关作业电源开关
柴油机启动柴油机启动柴油机预热指示灯柴油机预热指示灯
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1 操作面板介绍

平台稳定头控制台B45箱：主要控制小车和稳定头的

收放，加载，弦张紧等功能，控制小车和稳定头收放有程

控和应急两组按钮开关控和应急两组按钮开关。
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1 操作面板介绍

1 23 4 11 12 14 15 22 23 31 3216 17 24 25 33 34 35

前测量小车解锁前测量小车解锁前测量小车提升前测量小车提升应急电源指示灯应急电源指示灯作业走行开始作业走行开始作业走行停止作业走行停止前测量小车锁闭前测量小车锁闭//解锁解锁前测量小车提升前测量小车提升//下降下降前稳定装置锁闭前稳定装置锁闭//解锁解锁后稳定装置锁闭后稳定装置锁闭//解锁解锁

正矢测量小车解锁正矢测量小车解锁正矢测量小车提升正矢测量小车提升应急总电源钥匙开关应急总电源钥匙开关作业照明开关作业照明开关电喇叭按钮电喇叭按钮正矢测量小车锁闭正矢测量小车锁闭//解锁解锁正矢测量小车提升正矢测量小车提升//下降下降稳定装置提升稳定装置提升//下降下降稳定装置加载稳定装置加载//卸载卸载
稳定装置自由浮动稳定装置自由浮动//手动摆控手动摆控

中间测量小车解锁中间测量小车解锁中间测量小车提升中间测量小车提升

后测量小车解锁后测量小车解锁后测量小车提升后测量小车提升

应急系统保险应急系统保险柴油机停止按钮柴油机停止按钮

振动开始振动开始//停止停止

中间测量小车锁闭中间测量小车锁闭//解锁解锁前测量小车提升前测量小车提升//下降下降

中间测量小车加载中间测量小车加载//卸载卸载

前稳定装置左前稳定装置左//右纳入轨道右纳入轨道后稳定装置左后稳定装置左//右纳入轨道右纳入轨道

左夹持轮夹紧左夹持轮夹紧//松开松开右夹持轮夹紧右夹持轮夹紧//松开松开后测量小车解锁后测量小车解锁后测量小车提升后测量小车提升

稳定装置解锁稳定装置解锁//锁闭锁闭稳定装置提升稳定装置提升//下降下降

振动开始振动开始//停止停止

小车左加载小车左加载//卸载卸载小车右加载小车右加载//卸载卸载

中间测量小车加载中间测量小车加载//卸载卸载

后测量小车锁闭后测量小车锁闭//解锁解锁后测量小车提升后测量小车提升//下降下降

左夹持轮夹紧左夹持轮夹紧//松开松开右夹持轮夹紧右夹持轮夹紧//松开松开

正矢弦张紧正矢弦张紧//松弛松弛抄平线张紧抄平线张紧//松弛松弛稳定装置解锁稳定装置解锁//锁闭锁闭稳定装置提升稳定装置提升 下降下降小车左加载小车左加载 卸载卸载小车右加载小车右加载 卸载卸载后测量小车锁闭后测量小车锁闭 解锁解锁后测量小车提升后测量小车提升 下降下降矢弦张紧矢弦张紧 松弛松弛抄平线张紧抄平线张紧 松弛松弛
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1 操作面板介绍

 

ZFZF温度表温度表ZFZF压力表压力表
ZFZF走行方向、档位指示走行方向、档位指示

小车锁闭指示灯（绿色锁闭）小车锁闭指示灯（绿色锁闭）ZFZF压力指示压力指示

温度报警温度报警

II号发电机工作指示号发电机工作指示
IIII号发电机工作指示号发电机工作指示

液压驱动主辅挂档液压驱动主辅挂档

ZFZF温度报警温度报警
柴油机滤清器报警柴油机滤清器报警

IIII号发电机工作指示号发电机工作指示

发动机机油压力报警发动机机油压力报警
发动机温度表发动机温度表柴油机机油压力表柴油机机油压力表柴油机工作时间柴油机工作时间

发动机机油压力报警发动机机油压力报警

发动机温度报警发动机温度报警

II轴闸瓦磨损报警轴闸瓦磨损报警
IIII轴闸瓦磨损报警轴闸瓦磨损报警

蓄电池电压表蓄电池电压表蓄电池充放电电流表蓄电池充放电电流表柴油箱油位指示表柴油箱油位指示表

报警切除指示报警切除指示

ZFZF滤清器报警指示滤清器报警指示

总风缸压力指示总风缸压力指示
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1 操作面板介绍

左右下沉增益给定左右下沉增益给定

左右下沉量给定量显示左右下沉量给定量显示

左右加载压力百分比左右加载压力百分比

左右下沉量给定量显示左右下沉量给定量显示

左右抄平传感器反馈左右抄平传感器反馈

左右下沉差显示左右下沉差显示

振频给定量显示振频给定量显示振频反馈显示振频反馈显示 装置状态指示装置状态指示振频给定量显示振频给定量显示振频反馈显示振频反馈显示

作业走行速度给定量显示作业走行速度给定量显示作业走行速度反馈显示作业走行速度反馈显示

装置状态指示装置状态指示

网络状态指示网络状态指示

正矢传感器反馈正矢传感器反馈振幅传感器反馈显示振幅传感器反馈显示

前、后电子摆传感器反馈显示前、后电子摆传感器反馈显示

（红色故障）（红色故障）

多路模拟量显示按键多路模拟量显示按键前、后电子摆传感器反馈显示前、后电子摆传感器反馈显示多路模拟量显示按键多路模拟量显示按键诊断设置界面按键诊断设置界面按键
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1 操作面板介绍

 

左、右下沉电流显示左、右下沉电流显示

振动泵电流显示振动泵电流显示

作业走行泵电流显示作业走行泵电流显示
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1 操作面板介绍

诊断设置界面按键诊断设置界面按键
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1 操作面板介绍

模块诊断按键模块诊断按键数据诊断按键数据诊断按键自动检测下载按键自动检测下载按键开始工作按键开始工作按键工作复位按键工作复位按键返回主界面按键返回主界面按键模块参数设置按键模块参数设置按键

智能诊断按键智能诊断按键车辆信息按键车辆信息按键
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1 操作面板介绍

返回上一个模块参数设置界面返回上一个模块参数设置界面当前模块号当前模块号转至下一个模块参数设置界面转至下一个模块参数设置界面跳转至模块诊断界面跳转至模块诊断界面

进入当前模块参数设置界面进入当前模块参数设置界面进 当前模块参数设置界面进 当前模块参数设置界面
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1 操作面板介绍

 返回上一个模块参数设置界面返回上一个模块参数设置界面当前界面模块号当前界面模块号转至下一个模块参数设置界面转至下一个模块参数设置界面跳转至当前模块诊断界面跳转至当前模块诊断界面当前模块类型当前模块类型

模块通道号模块通道号通道互换设置通道互换设置偏置设置偏置设置正当量设置正当量设置负当量设置负当量设置通道值显示通道值显示

电源修正设置电源修正设置

参数发送按钮参数发送按钮参数保存按钮参数保存按钮返回参数设置总界面返回参数设置总界面参数发送按钮参数发送按钮参数保存按钮参数保存按钮返回参数设置总界面返回参数设置总界面
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1 操作面板介绍

 

进入当前模块参数设置界面进入当前模块参数设置界面
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1 操作面板介绍

 

模块通道号模块通道号通道开通通道开通//关断设置关断设置通道逻辑正负选择通道逻辑正负选择信号通道号信号通道号信号通道互换设置信号通道互换设置通道信号显示通道信号显示通道脉冲采集设置通道脉冲采集设置模块通道号模块通道号通道开通通道开通//关断设置关断设置通道逻辑正负选择通道逻辑正负选择信号通道号信号通道号信号通道互换设置信号通道互换设置通道信号显示通道信号显示通道脉冲采集设置通道脉冲采集设置

退出退出DIDI模块参数设置界面模块参数设置界面
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1 操作面板介绍

进入当前模块参数设置界面进入当前模块参数设置界面
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1 操作面板介绍
 

六十路参数设置六十路参数设置

模块通道号模块通道号通道互换设置通道互换设置通道开通通道开通//关断设置关断设置

六十路参数设置六十路参数设置

模块模块CAN2CAN2参数设置按钮参数设置按钮模块模块CAN2CAN2参数设置按钮参数设置按钮
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1 操作面板介绍

 

传感器传感器IDID号设置号设置

CAN2CAN2通道号通道号偏置设置偏置设置正当量设置正当量设置负当量设置负当量设置通道值显示通道值显示

传感器传感器IDID设置按钮设置按钮

退出退出CAN2CAN2设置界面设置界面
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1 操作面板介绍

 

退出退出DODO模块参数设置界面模块参数设置界面退出退出DODO模块参数设置界面模块参数设置界面
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1 操作面板介绍

 

退出参数设置界面退出参数设置界面
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1 操作面板介绍

模块诊断模块诊断
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1 操作面板介绍

进入当前模块诊断界面进入当前模块诊断界面
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1 操作面板介绍
1 2 3 4 51 2 3 4 5

通道管脚标示通道管脚标示

模块参数设置按钮模块参数设置按钮

模块通道号模块通道号通道采用电压值显示通道采用电压值显示

通道管脚标示通道管脚标示

模块通道号模块通道号通道采用电压值显示通道采用电压值显示

模块温度模块温度模块输出电源电压模块输出电源电压返回模块诊断总界面返回模块诊断总界面模块温度模块温度模块输出电源电压模块输出电源电压返回模块诊断总界面返回模块诊断总界面
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1 操作面板介绍

进入当前模块诊断界面进入当前模块诊断界面
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1 操作面板介绍

 

模块通道号模块通道号通道开通通道开通//关断显示关断显示通道短路次数通道短路次数模块通道号模块通道号通道开通通道开通//关断显示关断显示通道短路次数通道短路次数
通道状态显示通道状态显示

模块温度模块温度模块现场电源电压模块现场电源电压返回模块诊断总界面返回模块诊断总界面模块温度模块温度模块现场电源电压模块现场电源电压返回模块诊断总界面返回模块诊断总界面
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1 操作面板介绍

进入当前模块诊断界面进入当前模块诊断界面
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1 操作面板介绍

模块通道号模块通道号通道输出占空比通道输出占空比通道短路次数通道短路次数通道输出电流通道输出电流通道占空比测试（调试用）通道占空比测试（调试用）
通道状态通道状态

模块现场电源电压模块现场电源电压返回模块诊断总界面返回模块诊断总界面
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1 操作面板介绍

退出模块诊断退出模块诊断
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1 操作面板介绍

进入自动检测下载界面进入自动检测下载界面
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1 操作面板介绍

  模块软件下载状态指示（绿色正常，模块软件下载状态指示（绿色正常，

红色故障，黄色正在下载）红色故障，黄色正在下载）

返回按钮返回按钮网络复位按钮网络复位按钮网络开始工作按钮网络开始工作按钮开始下载检测按钮开始下载检测按钮
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2 系统操作流程

启动：

接通电源接通电源 检查检查 启动发动机启动发动机

1、打开总电 1、作业主开关断开；1、按电喇叭，鸣笛，1、打开总电
源开关；
2、打开网络

1、作业主开关断开；
2、ZF钥匙开关断开；
3、挂档盒处于空挡；

1、按电喇叭，鸣笛，
将发动机开关直接
拉至启动位，启动

电源开关； 4、蓄电池电压充足；
5、油位指示正常；
6、发动机危险区域

发动机；
2、天冷时，先拉至
预热位（15~20s，6、发动机危险区域

内无人；
预热位（15~20s，
冬季低温1~2min），
预热后再拉至启动
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预热后再拉至启动
位，启动发动机；



2 系统操作流程

注意事项：

1、柴油发动机启动时，一定保持网络电源开起，且网络系

统工作正常；统工作正常；

2、柴油发动机启动后，应仔细观察各仪表显示是否正常，发

现有异常现象或出现报警声，应立即停机检查；

3、柴油发动机启动后，应提油门将转速提到一千转以上，发柴油发动机启动后 应提油门将转速提到 千转以 发

电机才能正常充电。
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2 系统操作流程

正常停机：

1、正常情况下，发动机不得从满负荷工况下突然停机；

2 降低发动机转速至怠速2、降低发动机转速至怠速；

3、在怠速状态下保持发动机运转4~5min；

4、按下停机按钮，发动机停止转动。
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2 系统操作流程

紧急停机：

1、仅在发生紧急情况时才按下紧急停机按钮；

2 前后司机室各 个 供司机在紧急情况下停机使用2、前后司机室各一个，供司机在紧急情况下停机使用；

3、车体两侧设有六个停机按钮，B45操作面板上一个停机

按钮，供操作人员在作业时遇到紧急停机使用。
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2 系统操作流程

作业操作——准备：

1、将三个作业液压泵的离合器手柄置于“接合”位（注

意 液压泵离合器在接合和脱开时 定要关闭柴油发动意：液压泵离合器在接合和脱开时，一定要关闭柴油发动

机）；

2、重新启动柴油发动机，并将转速置于怠速；

3 将作业控制主开关旋至右位 接通作业主电源；3、将作业控制主开关旋至右位，接通作业主电源；
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2 系统操作流程

作业操作——准备：

4、检查作业驱动主、从动转向架的液压马达离合器是否

合上，即三个作业驱动闭合指示灯全亮红色。若没有全部合 即 个作业驱动闭合指示灯全亮 色 若没有全部

合上，可通过点动挂档操作，使相应离合器接合，直至三

个作业 动闭合指示灯全亮红色个作业驱动闭合指示灯全亮红色；

点动挂档：按下作业驱动轴按键不放（制动缓解）——再

按下点动挂档按键不放——稳定车走行（闭合指示灯亮红

色后 自动停止走行） 松开按键色后，自动停止走行）——松开按键
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2 系统操作流程

作业操作——准备：

5、将前、后转向架轴支撑和张紧开关旋转至右位；

6 缓解大 小闸制动 将大 小闸手柄置于运转位6、缓解大、小闸制动，将大、小闸手柄置于运转位；

7、按下作业“停止”按键，自动施加作业空气制动；

8、按下作业转速按钮，将发动机增速至2000r/min左右。
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2 系统操作流程

作业操作——落下各测量小车和稳定装置：作业操作 落下各测量小车和稳定装置：

操纵B45箱开关和按钮，按“提升一解锁一下降”程序，

依次放下前测量小车、正矢测量小车、后测量小车和中间

测量小车，最后放下稳定装置 。

注意：

必须先放中间测量小车，后放稳定装置。
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2 系统操作流程

前① 稳定前①

正矢②

稳定

⑤正矢②

中间④

后③
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2 系统操作流程

作业操作——降下前测量小车（例）：

1、解开前测量小车安全链；

2、将前测量小车升降开关（B45箱）置于提升位（左位）

提起前测量小车，提起前测量小车；

3 确认前测量小车提升后 将前测量小车锁定开关置于3、确认前测量小车提升后，将前测量小车锁定开关置于

解锁位，脱开锁定机构的挂钩；
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2 系统操作流程

作业操作——降下前测量小车（例）：

4、前测量小车解锁指示灯亮红色后，将升降开关置于下

降位（右位），小车落至轨面（必要时地面人工配合）；

5、脱开作业走行距离测量轮的锁钩，放下走行测量轮至

轨面。

Page 　 51



2 系统操作流程

作业操作——测量小车加载与弦张紧（B45操作箱）：

1、打开正矢小车和前后测量小车左侧（左超高）或右侧

（右超高）“预加载/卸载” 和中间测量小车“预加载”开关（右超高） 预加载/卸载 和中间测量小车 预加载 开关，

加载测量小车；

2、打开正矢弦和抄平弦张紧开关，张紧正矢弦和抄平弦，

同时对前、后和正矢测量小车施加下压力，避免小车脱轨。

注意：注意：

必须先加载，才能张紧弦线。
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2 系统操作流程

中间小车加载②

车靠轨①
正矢③

抄平④

小车靠轨①
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2 系统操作流程

作业操作——稳定装置加载（B45箱）：

1、打开稳定装置滚轮“预加载”开关，前、后稳定装置

的水平油缸将走行轮紧靠在两条钢轨的内侧的水平油缸将走行轮紧靠在两条钢轨的内侧；

2、打开左、右侧夹钳轮“夹紧/放松”开关，使前、后稳

定装置左、右两侧的夹钳轮同时夹紧钢轨。

注意：

必须将稳定装置放至钢轨上（12个接近开关动作），才能必须将稳定装置放至钢轨上（12个接近开关动作），才能

对稳定装置进行加载。
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2 系统操作流程

加载①

夹钳②
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2 系统操作流程

在作业前，应根据轨道条件和计划下沉量调整和校正作业在作 前 应 轨 条件 计 沉 校 作

参数：

1、下沉增益（范围：1~10）——调节下沉电流放大倍数；

2 下沉量给定（范围 0~20mm） 给定下沉量2、下沉量给定（范围：0~20mm）——给定下沉量；

3、振动频率（范围：0~42Hz）；

4、作业走行速度（范围：0~2.5Km/h）。
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2 系统操作流程

作业操作——作业走行(B2箱)

1、选择作业方向，并确认作用走行速度给定旋钮为0；

2 按作业走行开始按键 缓解作业空气制动2、按作业走行开始按键，缓解作业空气制动；

3、根据需要，利用走行速度给定旋钮调整作业速度，可以通

过B2显示界面观察走行速度。

走行给定
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2 系统操作流程

作业操作——稳定作业

1、当作业走行速度大于0.2km/h时，按下振动‘开始’按键

（B2箱），给定振动频率（30~35Hz），稳定装置开始（B2箱），给定振动频率（30 35Hz），稳定装置开始

振动，可以通过B2显示界面观察振动频率和振幅；

线路 节 定2、根据线路需要，调节预定下沉量；

3、根据需要调整下沉增益，以完成预定的下沉量;

4、作业结束后，将作业速度给定和振频给定回零，并按下

“作业走行‘停止’”和“振动‘停止’”按键“作业走行‘停止’”和“振动‘停止’”按键。

注意：只有作业走行速度≥0.2Km/h，才能进行振动作业。
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2 系统操作流程

作业结束——收车准备

1、将小闸置于制动位，施加空气制动；

2、按下稳定装置左、右侧夹钳轮夹紧/放松按钮（B45箱），2、按下稳定装置左、右侧夹钳轮夹紧/放松按钮（B45箱），

使前、后稳定装置左、右两侧的夹钳轮张开；

3、将稳定装置滚轮“预加载-卸载”开关旋向卸载位，使稳

定装置的滚轮复位；

4、松开正矢弦和抄平弦；

5 卸载正矢小车和前后测量小车5、卸载正矢小车和前后测量小车；

6、卸载中间测量小车。
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2 系统操作流程

作业结束——锁定各测量小车和稳定装置

操纵B45控制箱上开关，按提升一锁定一下降程序，

按照与放车相反的顺序依次收起并锁定“稳定装置 中间按照与放车相反的顺序依次收起并锁定“稳定装置、中间

测量小车、后测量小车、正矢测量小车和前测量小车”。

注意：

必须先收稳定装置 后收中间测量小车必须先收稳定装置，后收中间测量小车。
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2 系统操作流程

前⑤ 稳定前⑤

正矢④

稳定

①矢④

中间②

后③
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2 系统操作流程

作业结束——锁定稳定装置（例）

1、确认前、后稳定装置左右夹钳轮均已张开，将稳定装置升

降开关（B45箱）置于提升位 提升前 后稳定装置降开关（B45箱）置于提升位，提升前、后稳定装置；

2、确认稳定装置提升至锁定位，前、后稳定装置上升限位报

警指示灯灭（对应B5、B11行车界面指示灯亮绿色）；

3 将前后稳定装置锁定开关置于锁定位 使稳定装置锁定机3、将前后稳定装置锁定开关置于锁定位，使稳定装置锁定机

构的机械锁销闭合，锁闭报警指示灯灭（对应B5、B11行

车界面指示灯亮绿色） ；
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2 系统操作流程
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2 系统操作流程

作业结束——锁定稳定装置（例）锁 装

4、把稳定装置升降开关置于下降位，使稳定装置落于锁定机

构的机械锁销上构的机械锁销上；

5、将稳定装置升降开关旋回到中位；

6、栓上前、后稳定装置安全链。
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2 系统操作流程

作业转换——从作业状态转换成运行状态

1、按下作业转速按钮（B11箱），操纵发动机油门手柄将发

动机转速降至怠速动机转速降至怠速；

2、将前、后转向架支撑和张紧开关均旋转至左位（B2、B5

），支撑阀和张紧阀失电复位；

3 关闭作业控制电源主开关（B11按键模块） 作业驱动液3、关闭作业控制电源主开关（B11按键模块），作业驱动液

压马达全部脱开，B5、B11主界面指示灯亮绿色；
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2 系统操作流程

作业转换——从作业状态转换成运行状态作业转换 从作业状态转换成运行状态

5、按发动机“停机”按钮，熄灭柴油发动机；

6、将各作业驱动液压泵的离合器置于“脱开”位置；

7 全面检查机器 确认所有作业装置和测量装置等均处于正7、全面检查机器，确认所有作业装置和测量装置等均处于正

确锁定位置后，方可运行操作。
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谢谢！谢谢！
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